A-max 19 19 mm, Escobillas de grafito, 2.5 W

Kabel AWG 26/7
cable UL Style 1061
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Terminal 2.8x0.4 8
erminal 2.8x0. 1-0.1
(+ Terminal) M2 xb.4 tief/deen — © [@0.2]A]
Ma (L=4 min,) 8.5 Ncm max. -
1.6 max.
0
6.5 -0.6 31.5 max.
Il Programa Stock Referencia

[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

con terminales [249982249983249984249985[249986PZL11:74249988/249989249990)
con cables [240133|352942| 310977 [352943(352944(352945/352946(352947|310980

Datos del motor

Valores a tensién nominal

1 Tensiéon nominal vV 24 3.6 6 72 9 12 15 18 24

2 Velocidad en vacio rom 12400 10400 12200 8980 8850 9930 9930 8910 8470

3 Corriente en vacio mA 292 158 14 66.1 519 446 357 263 186

4 Velocidad nominal rom 11700 8350 9310 4750 4630 5670 5670 4520 4020

5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 0759 178 275 398 402 389 389 383 3.8

6 Corriente nominal (max. corriente encontinuo) A 072 072 072 0612 0485 0397 0317 0.235 0.167

7 Par de arranque mNm 141 966 121 884 883 947 944 816 763

8 Corriente de arranque A 804 309 271 123 0963 0867 0691 045 0.301

9 Max. rendimiento % 64 59 63 59 59 60 60 58 57

Caracteristicas
10 Resistencia en bornes Q 0299 116 222 588 935 138 217 40 79.8
11 Inductancia en bornes mH 0019 0059 0121 0314 0506 0719 112 198 3.87
12 Constante de par mNm/A 176 312 449 722 917 109 137 181 254
13 Constante de velocidad rom/V 5440 3060 2130 1320 1040 874 699 526 377
14 Relacion velocidad/par rpm/mNm 925 1140 1050 1080 1060 1110 1110 1160 1180
15 Constante de tiempo mecanica ms 249 251 244 245 244 246 247 254 25
16 Inercia del rotor gcm? 257 21 221 217 22 212 212 209 202
Rango de funcionamiento Leyenda
Datos térmicos n [rpm] Il Funcionamiento en continuo

17 Resistencia térmica carcasa/ambiente  21.3 K/W Teniendo en cuenta los valores de resistencia
18 Resistencia terlm|ca bqugdo/carcasg 10.5 K/W 25W térmica antes mencionados (lineas 17 y 18). El rotor
19 Constante de tiempo térmica del bobinado 11.0s 12000 . o )
20 Constante de tiempo térmica del motor 201s 249987 ak_:anzara la ma_X|ma temperatura durante funcpna—
21 Temperatura ambiente -30..+85°C miento en continuo a 25°C de temperatura ambiente
22 Max. temperatura del bobinado +125°C 8000 = limite térmico.

Datos mecanicos (cojinete sinterizado) 1 Funcionamiento intermitente

23 Méx. velocidad permitida 12000 rpm 4000 El motor puede ser sobrecargado durante cortos
24 Juego axial 0.05-0.15mm periodos (ciclicamente).

25 Juego raqlal i ] 0.012 mm

26 Carga axial max. (dinamica) 1IN 10 20 30 40 50 M[mNm] Potencia nominal asignada

27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 80N
28 Carga radial méax. a 5 mm de la brida 2.7N

01 02 03 04 05 IA]

Datos mecanicos (rodamiento a bolas)

23 Max. velocidad permitida 12000 rpm EISEREL VBT EYG)] Detalles en el catalogo de la pagina 34
24 Juego axial 0.05-0.15mm Reductor planetari
25 Juego radial 0.025 mm @el s;": or planetario [ Il
26 Carga axial max. (dinamica) 33N 7 g‘?:”N =1 - 1 i
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 45N P" o 37;_"
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 11.9N regina ) .
Reductor planetario Electronicas Recomendadas:
Otras especificaciones &322 mm Eﬂ”—-—- H = Notas Pagina 34
29 Numero de pares de polos 1 0.5-20Nm ESCON Module 24/2 486
30 Numero de delgas del colector 9 Pagina 374/376 ESCON 36/2 DC 486
31 Peso del motor 33 g Reductor engranaje recto
@24 mm E‘E ______ .
Los datos de la tabla son valores nominales. 0.1 Nm
Explicacion del diagrama en pagina 72. Pagina 380
Husillo
Opcién 222 mm =
Rodamientos a bolas en lugar de cojinetes Pagina414/415 {

sinterizados
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