A-max 19 19 mm, Graphitbursten, 2.5 Watt

Kabel AWG 26/7
cable UL Style 1061

Kabel rot 25°i1 °
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B | agerprogramm Artikelnummern

[ 7 Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

mit Terminals 249982/249983249984249985249986pZL[1:742499882499891249990)
mit Kabel |240133[352942| 31097735294 3[352944352945/352946/352947/310980)

\ \ I
Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung vV 24 3.6 6 72 9 12 15 18 24
2 Leerlaufdrehzahl min®' 12400 10400 12200 8980 8850 9930 9930 8910 8470
3 Leerlaufstrom mA 292 158 14 66.1 519 446 357 263 186
4 Nenndrehzahl min' 11700 8350 9310 4750 4630 5670 5670 4520 4020
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 0759 178 275 398 402 389 389 383 38
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 072 072 072 0612 0485 0397 0317 0.235 0.167
7 Anhaltemoment mNm 141 966 121 884 883 947 944 816 763
8 Anlaufstrom A 804 309 271 123 0963 0867 0691 045 0.301
9 Max. Wirkungsgrad % 64 59 63 59 59 60 60 58 57
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0299 116 222 588 935 138 217 40 79.8
11 Anschlussinduktivitat mH 0.019 0059 0121 0314 0506 0719 112 198 387
12 Drehmomentkonstante mNm/A 176 312 449 722 917 109 137 181 254
13 Drehzahlkonstante min'/V 5440 3060 2130 1320 1040 874 699 526 377
14 Kennliniensteigung min’/mNm 925 1140 1050 1080 1060 1110 1110 1160 1180
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 249 251 244 245 244 246 247 254 25
16 Rotortragheitsmoment gcm? 257 21 221 217 2.2 212 212 209 202
Betriebsbereiche Legende
Thermische Daten n [min"] Il Dauerbetriebsbereich
17 Therm. Widerstand Gehause-Luft 213 K/W Unter Beriicksichtigung der angegebenen ther-
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause ~ 10.5 K/W 25W mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 11.0s 12000 o Wi .
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 201s 249987 Umgebungs_tempgratur volr.1 2_5 C wird bei dauernder
21 Umgebungstemperatur -30..+85°C Bela_stung die m§X|maI zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C 8000 erreicht = thermische Grenze.

Mechanische Daten (Sinterlager) [ 1 Kurzzeitbetrieb

23 Grenzdrehzahl 12000 min? 4000 Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend tiber-
24 Axialspiel 0.05-015mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) N .
27 Max axiale Aufpresskraft (statisch) 80N — 10 20 30 40 S50 MimNml __ Typenleistung
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 27N 01 02 03 04 05 I[A]
Mechanische Daten (Kugellager)
23 Grenzdrehzahl jr4e[e]o] i ligl maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34
24 Axialspiel 0.05-015mm Planet trieb
25 Radialspiel 0.025 mm @a“e engetriebe [ Il
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 33N 01190"1?”“N =T - 1 i
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 45N S' o '371 m
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 119N eite i .
Planetengetriebe Empfohlene Elektronik:
Weitere Spezifikationen 222 mm EE”—-—- it =| Hinweise Seite 34
29 Polpaarzahl 1 05-20Nm ESCON Module 24/2 486
30 Anzahl Kollektorsegmente 9 Seite 374/376 ESCON 36/2 DC 486
31 Motorgewicht 33 g Stirnradgetriebe
@24 mm EE ...... -
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. O0.1Nm
Erlduterungen zu den Ziffern Seite 72. Seite 380
Spindelgetriebe
Option @22 mm =
Kugellager anstelle Sinterlager Seite 414/415 ==
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